Analog input og servo

Analog indgang

| Arduinoen findes det der hedder en analog til digital konverter. De analoge indgange kan male
spaendinger mellem 0 og 5V og omsaette det til et tal. Pa Arduinoen er det en 10-bits konverter.
Det vil sige at den kan handtere 2*10 = 1024 forskellige vaerdier. | naesten al programmering
teeller 0 som farste vaerdi. Dermed bliver sidste vaerdi 1023.

| dette eksempel bruger vi et potentiometer (variabel modstand) som spandingsdeler. Nar man
tilslutter det ene yderste ben til OV og det andet yderste ben til 5V, vil man kunne male
spandinger mellem 0 og 5V pa det midterste ben. Hvis potentiometeret er drejet hele vejen til
den ene side kan man male spandingen 0V. Hele vejen

til den anden side viser spandingen 5V. Hvis Speendingsfaldet over hele

potentiometeret star praecis midt i, vil man kunne potentiometeret er 5V. Den v

° . 2 : samlede modstand er =0.05 mA
male en spaending pa praecis 2,5V. 100kOhm. Det giver en 100000 2
stromstyrke p& 0,05 mA
| eksemplet her ved siden af forestiller jeg mig at
potentiometeret er drejet % fra siden med OV. Hvis vi Hvizs\;i d;leierfl/4 ;fa (zV R 0 PP R
. . . modstanden fra yderste U — 1 =25
bruger Ohms Lov kan vi beregne at spandingen vil midtarste ben: 4

blive 1,25V.

Stremstyrken i kredslgbet er

konstant. Modstanden har 0.05 mA-25000 2=1.25 V
aendret sig. Vi kan nu

beregne spaendingsfaldet:
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Styring af servo

For at styre en servo skal man sende et PWM-signal. Det kan Arduinoen ggre ved at bruge
”biblioteket” <servo.h>. En servo kan dreje 180 grader. Derfor kan vi sende vaerdier fra 0 til 180
med kommandoen minservo.write() og dermed styre hvor mange grader servoen skal vaere
drejet.
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#include <Servo.h>

Servo minServo; /.

int analogInPin = 40; / Analog input hvor potentiometerets midte

int servoPin = 9; // Analog output. Her tilsluttes

int sensorValue = 0; // verdien der afle
int outputValue = 0

N zrdien der skal
float woltageValue = 0.0;

alue

en der bere

rdi resultatet skal an som decimaltal

‘/ her bruges float

void setup() {
/ aktiverer den serielle kommunikation pa pc med 9600 bps:
Serial.begin(9600);
nminfervo.attachiservoPin);

void loop() {

/ afles den analoge verdi 3 til talverdier mellem 0 og 10
sensorValue = ana
'/ beregner sp:
voltageValue = 5 * sensorValue / 1023.0;
/ omreqn verdierne mellem 0 og 1023 til werdier mellem 0 og 180:
outputValue = wmap(sensorValue, 0, 1023, 0, 180):
// send det wzrdien mellem 0 og 150 til den analoge udgang:

ninfervo.write {outputValue) ;

skriv resultatet i seriel-vinduet

Serial.print("sensor = " );

Serial.print(sensorValue);

Serial.print("\t output = "); // \t bruges til at rykke teksten lzngere ind (tabulator)
Serial.print{output¥alue);

Serial.print("\t wvoltage = "};

Serial.println(voltageValue);

/ went lidt fer neste loop,

/ servoen far tid til at komme pd plads:
delay(15):;

Arduine Uno on COM10

Arduinoen kan sende tekst til pc’en. Hvis du trykker pa knappen ”seriel overvagning” mens
Arduinoen er tilsluttet, vises den tekst vi sender:

COM10

773
1023

5V. =3.78V

SCIISUL = 779 ouLpuLr = 1ov voltogoT = J.79
sensor T I voltage = 3.78 n
sensor 180 voltage = 3.78
sensor 773‘M=136-012 voltage = 3.78
sensor voltage = 3.78 =
sensor = /5 output = 15t voltage = N

Autoscroll jTransport retur vj :9600 baud v:




